
RCV  3

97781100 (01/23)



2

®

®  DENSO WAVE INCORPORATED

EC 60825-1:2014

   
 

  

 

 

  8 

  
 

 
 

  
  RCV 3

.773-017.

 
  /

  

 

 
 

 

 
    0 °C  

  
 

  0°C +35°C
 

  

 
 

 

  
  

 
 

  
iDAR
iDAR   

iDAR  

 
 

 

 
 
3

 
   IEC 60364- 1

  
  

  

.................................. 2 

.................................. 2 

................................ 3 

.................................. 3 

................................ 3 

.................................. 3 

.................................. 4 

.................................. 5 

.................................. 5 

................................. 6 

...................................... 8 

...................................... 10 

...................................... 10 

................................ 10 

.................................. 13 

.................................. 15 

.................................. 15 

.................................. 15 



3

 
 

 KÄRCHER
   

 
KÄRCHER 

  RCV 3 
“RCV 3”    RCV 5 

“RCV 5”

   
 

 
 

/

 (REACH)

www.kaercher.de/REACH

www.kaercher.com



4

18

1

2

3

4

5

6

6

10

13

12 1111

9

8

14

15

16

19 12

7

8

17



5

1

2

3 D

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15 “ ”

16

17  

18

19

120

iDA

iDAR

6

“ ”

“ ” “ ”

p “ ”
App

A

1.

iDAR
2.

CV 3 9.773-017.0

0.5
1.5

1.

ED



6

2.

1.
2. /

3.

App

 App 
 App

 2.4 Ghz  

p

Android™ 

Apple® App Store® 

pp 

“ ”

 App 
1.

A
2. App
3.
4.
5. p

 

1.
2.

3.



7

1.
2.
3.

1.

a
b

2.

a
b

1.

2.

a
b
c

 WiFi
 

2.4 Ghz W
1.  
2. / ” 7

3.

1. “ ”

2. ”

p
App  

App

 
App

App  
p

App

p
App  

App



8

运行
注意
由于潮湿造成的损坏
充电前和不使用时请取下拖布和拖布支架，参见章节 拆
除带有拖布的拖布支架。
充电前和不使用时请拆除二合一集尘盒，参见章节
 拆除二合一集尘盒。
利用虚拟墙保护地毯，参见章节 设置虚拟墙。

机让 器人开机
提示
假若电量不足无法开机，可将机器人直接放在充电站上，
参见章节 首次调试。
1. 当机器人处于待机状态而不在充电站上时，可按住开

/关按钮开机。
当机器人正在起动时，信号灯闪烁约15秒，接着长
亮。
在起动完毕后，机器人会发出一个声信号。

2. 将机器人直接放在充电站上。
3. 按下开/关按钮。

在首次调试完成时，机器人会开始建图。
在运行模式下，机器人开始清扫。

设置清洁模式
清洁模式只能通过应用程序（App）进行设置。有关应
用程序（App）下载，请参见章节  将机器人连接无线
局域网和应用程序（App）中的说明。 
有以下清洁模式可供选择：
● 清扫模式
● 扫拖模式
● 湿拖模式
每种清洁模式下均可设置对应的吸力和水量。
吸力：
● 节能
● 标准
● 中档
● 高档
水量：
● 低
● 中
● 高

机让 器人关机
提示
机器人正在充电站上时不能关机。
提示
如果工作中止已较长时间，应先给机器人充满电。

注意
由于潮湿造成的损坏
拆除拖布和拖布支架，参见章节 拆除带有拖布的拖布
支架。拆除二合一集尘盒，参见章节 拆除二合一集尘
盒。
1. 当机器人处于待机状态而不在充电站上时，可按住

开/关按钮开机。
机器人关机。

中止清洁
1. 在清扫过程中按下任一按钮。

机器人停止。
2. 按下开/关按钮。

清洁作业继续进行。
3. 按下“返回充电站”按钮。

清洁工作将被取消，机器人返回充电站。

手动使机器人前往充电
1. 假若机器人正在移动，可按动任一按钮。

机器人停止。
2. 按下“返回充电站”按钮。

机器人将移动到充电站进行充电。
机器人在完成清扫任务后，或在清扫过程中电量不足时，
会自动返回充电站充电。

清扫模式
1. 必要时清空集尘盒，参见章节 清空二合一集尘盒 。
2. 将干拖布塞入拖布支架，参见章节 安装拖布支架与拖

布。
3. 按下开/关按钮。

机器人启动并开始清扫。

湿拖模式
提示
排空水箱后，软管中可能还有水滴残留。如果机器人在
空水箱时启动，这些水滴可被排出。

注意
腐蚀物和化学成分可危害二合一集尘盒
不要将洗涤剂、消毒剂或其他祛污产品注入二合一集尘
盒。
不要将热水注入二合一集尘盒。
不要将二合一集尘盒浸入水中。
1. 按下任一按键。

机器人停止。
2. 拆除二合一集尘盒。

a 打开面板。
b 按下黑色弹钮。
c 取出二合一集尘盒。

3. 重新加水。

a 打开密封塞。
b 加水。
c 按下密封塞。
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悬崖传感器清洁

每月清洁悬崖传感器一次。

1. 用一块软布将悬崖传感器抹干净。

替换
更换过滤器

建议在3至6个月后更换一次过滤器。
1. 按下任一按键。

机器人停止。
2. 拆除二合一集尘盒，参见章节

拆除二合一集尘盒。
3. 拆下过滤器。

a 打开过滤器盖板。
b 取出过滤器盖板。
c 取出过滤器，清空二合一尘盒。

4. 装入新过滤器。

a 装入过滤器。
b 装上过滤器盖板。
c 关上过滤器盖板。

5. 装上二合一集尘盒，参见章节
安装二合一集尘盒。

6. 按下开/关按钮。
清洁作业继续进行。

更换主刷

建议在6至12个月后更换一次主刷。
1. 拆除主刷。

a 同时按压两侧黑色弹钮。
b 取下主刷盖板。
c 取出主刷。
d 取出主刷轴承。

2. 装入新主刷。

“咔哒”
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